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| & A REPUBLICA DEL ECUADOR NOMBRE DEL PROPETARIO
 r GOBIERNO AUTONOMO DESCENTRALIZAD JIMENEZ JIMENEZ JIMMY ISRAEL
N e MUNICIPAL DEL CANTON 24 DE MAYO = 5
L rranene MATRICULA VEHICULAR 1019845
PUACA ACTUAL PLACA ANTERIOR ARO CL./ PASAPORTE | RUC PROVINCIA CANTON
MCVD4$ MCVO456 2021 Q 0924438443 MANABI OLMEDO (MANABI
x By
NUMERD VIN (CHASIS| NUMERO MOTOR V- ’:" DOMICILIO TELEFONO
SGDPTHIC23B262003 37695310250634 4«\ Mi LOTE SOLAR S 0983209244
MARCA MODELO @ = L DE TRANSPORTE TIPO DE TRANSPORTE(MODALIDAD) AMBITO DE OPERACION
CHEVROLET KODIAK 241E = o) ERCIAL l —_— —
—=wveias —TPODEVENCILO z v GPERADO DE TRANSPORTE F
VEHICULO ESPECIAL CISTERNA : = } il J
PAIS DE ORIGEN co-;;m& w > ; g / ALAA;:» vm;;:cu FECHA COMPRA
— s e\ ol 0 S 2 o —
OBSERVACIONES SR LUGAR EMISION FECMA CADUCA
\ GAD 24 DE MAYO T-JL-2026 ),
' et REPUBLICA DEL ECUADOR e
R ““ l l., 2 o
< GOBIERNO AUTONOMO DESCENTRALIZADO Q g
MUNICIPAL DEL CANTON 24 DE MAYO Gk
REVISION TECNICA VEHICULAR [TV B
| 002291 QERnncAosoge REVlgIghll CNICA VEHICULAR Nhh “ \HE MW ‘23
No Revision : 0022915 Marca: CHEVROLET APROBADO [ MCV0456
Eatiia o REVION S20BEDR22 . A ';ggm 2418 RESULTADO l1 PLACA
No. Chasis: 9GDP7H1C23B262003 VALIDO HASTA: 30/07/2025
w Operadora: No Defecto: TIPO 3 0
B No Defecto: TIPO 2 1
Propietario: No Defecto: TIPO 1 1
JIMENEZ JIMENEZ JIMMY ISRAEL
JEFE DE TRANSITO(E) No. Disco: No. Revision: PRIMERA | Kilometraje: g
_Codigo _Descripcién Efecto Visual Calificacion Ubicacién |
09070102 FUGAS DE COMBUSTIBLE () TIPO1
| cédigo Descripcién Prueba Mecatrénica Valor Limites Calificacion  Ubicacién |
04030201 DESEQUILIBRIO DEL FRENO DE SERVICIO EN 0.000<=X<=14.999 OK 0
04030301 DESEQUILIBRIO DEL FRENO DE SERVICIO EN 0.000<=X<=14 999 OK a
| 10030101 RUIDO DE ESCAPE SUPERIOR AL LIMITE. 0.000<=X<=74.999 oK
| 10020201 OPACIDAD SUPERIOR AL LIMITE 0.000<=X<=19.999 OK 0
. 02010304 ALINEACION VERTICAL DE FARO FRONTAL -10.000<=X<=2500 OK
| 0201003 ALINEACION HORIZONTAL DE FARO FRONTA\\ VEHICULAR ~ //7* 2000<=X<=10000  OK -
;. 02010201 INTENSIDAD DE FAROS FRONTALES 'o‘.M I§\9 129 0.000<=X<=134 99 oK 9
‘ 03090101  ALINEACION 1ER EJE DIVERGENCIA AYO - ¥ 2 4.000<=X<=0000  OK 0
05010301 EFICACIA SUSPENSION RUEDA IZQUIERDA 1ER EJE % 90 60.000<=X<=100.0 OK 19
[ 05010301 EFICACIA SUSPENSION RUEDA DERECHA 1ER EJE % 43 60.000<=X<=100.0 oK 18
05010401  DESEQUILIBRIO DE SUSPENSION 1ER EJE % 1 0.000<=X<=14 999 OK 0
05010501 EFICACIA SUSPENSION RUEDA IZQUIERDA 2D0 EJE % 62 50.000<=X<=100.0 OK 19
05010502 EFICACIA SUSPENSION RUEDA DERECHA 2D0 EJE % 40 50.000<=X<=100.0 OK 18
% 6 0.000<=X<=14.999 OK 1

05010601 DESEQUILIBRIO DE SUSPENSION 20D0. EJE.
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